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ОПИС ДИСЦИПЛІНИ 

Дисципліна формує здатність застосовувати сучасні мехатронні системи 

інформаційні та комп’ютерні технології для вирішення професійних завдань 

із використанням методів, правил та інструкцій вимірювального інструмента-

рію в дослідницькій роботі.  

Загальні компетентності: 

ЗК1 – Здатність до абстрактного мислення, аналізу та синтезу.  

ЗК2 – Здатність застосовувати знання у практичних ситуаціях.  

ЗК5 – Здатність працювати в команді.  

ЗК7 – Навички використання інформаційних і комунікаційних техноло-

гій. 

Спеціальні компетентності: 

СК 01 – Здатність розв’язувати складні управлінські задачі та проблеми 

в сфері сільськогосподарського виробництва.  

СК 02 – Здатність здійснювати наукові та прикладні дослідження для 

створення нових та удосконалення існуючих технологічних систем сільсько-

господарського призначення, пошуку оптимальних методів їх експлуатації. 

Здатність застосовувати методи теорії подібності та аналізу розмірностей, ма-

тематичної статистики, теорії масового обслуговування, системного аналізу 

для розв’язування складних задач і проблем сільськогосподарського виробни-

цтва.  

СК 03 – Здатність використовувати сучасні методи моделювання техно-

логічних процесів і систем для створення моделей механізованих технологіч-

них процесів сільськогосподарського виробництва.  

СК 04 – Здатність застосовувати сучасні інформаційні та комп’ютерні 

технології для вирішення професійних завдань.  

СК 05 – Здатність розв’язувати задачі оптимізації і приймати ефективні 

рішення з питань використання машин і техніки в рослинництві, тваринництві, 

зберіганні, первинній обробці і транспортуванні сільськогосподарської проду-

кції.  
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СК 06 – Здатність проектувати й використовувати мехатронні системи 

машин і засоби механізації сільськогосподарського виробництва.  

СК 07 – Здатність проектувати, виготовляти і експлуатувати технології 

та технічні засоби виробництва, первинної обробки, зберігання та транспорту-

вання сільськогосподарської продукції. 

СК 10. Здатність організовувати процеси сільськогосподарського виро-

бництва на принципах систем точного землеробства, ресурсозбереження, оп-

тимального природокористування та охорони природи; використовувати сіль-

ськогосподарські машини та енергетичні засоби, що адаптовані до викорис-

тання у системі точного землеробства.  

СК 11. Здатність до отримання і аналізу інформації щодо тенденцій роз-

витку аграрних наук, технологій і техніки в сільськогосподарському виробни-

цтві. СК СК 13. Здатність використовувати нормативнозаконодавчу базу з ме-

тою правового захисту об’єктів інтелектуальної власності, які розробляються 

та знаходяться в господарському обігу. 

 

Програмні результати навчання: 

ПРН 01. Володіти комплексом необхідних гуманітарних, природничо-

наукових та професійних знань, достатніх для досягнення інших результатів 

навчання, визначених освітньою програмою.  

ПРН 02. Розробляти енергоощадні, екологічно безпечні технології виро-

бництва, первинної обробки і зберігання сільськогосподарської продукції.  

ПРН 04. Викладати у закладах вищої освіти та розробляти методичне за-

безпечення спеціальних дисциплін, що стосуються агроінженерії.  

ПРН 06. Приймати ефективні рішення стосовно форм і методів управ-

ління інженерними системами в АПК.  

ПРН 07. Планувати наукові та прикладні дослідження, обґрунтовувати 

вибір методології і конкретних методів дослідження.  

ПРН 08. Створювати фізичні, математичні, комп’ютерні моделі для ви-

рішування дослідницьких, проектувальних, організаційних, управлінських і 

технологічних задач.  

ПРН 09. Застосовувати спеціалізоване програмне забезпечення та су-

часні інформаційні технології для вирішення професійних завдань.  

ПРН 10. Приймати ефективні рішення щодо складу та експлуатації ком-

плексів машин.  

ПРН 11. Застосовувати методи мехатроніки для автоматизації в АПК.  

ПРН 14. Забезпечувати роботоздатність і справність машин.  

ПРН 15. Впроваджувати системи точного землеробства, машини і засоби 

механізації та вибирати режими роботи машинно-тракторних агрегатів для ме-

ханізації технологічних процесів у рослинництві.  

ПРН 16. Створювати і оптимізувати інноваційні технікотехнологічні си-

стеми в рослинництві, тваринництві, зберіганні продукції і технічному сервісі.  

ПРН 18. Застосовувати багатокритеріальні моделі прийняття рішень у 

детермінованих умовах та в умовах невизначеності під час вирішення профе-

сійних завдань.  

ПРН 20. Розробляти і реалізувати ресурсоощадні та природоохоронні те-

хнології у сфері діяльності підприємств АПК.  



ПРН 21. Розробляти заходи з охорони праці в сфері сільськогосподар-

ського виробництва відповідно до чинного законодавства.  

 
СТРУКТУРА КУРСУ 

Тема 

Години 

(лекц./ 

лабор./ 

самост.) 

Результати навчання Завдання 
Оціню-

вання 

Модуль 1. ОСНОВНІ ПОЛОЖЕННЯ МЕХАТРОНІКИ. 

Тема 1.  

Основні поняття та 

визначення  

мехатроніки. 

2/2/6 

Знати предмет мехатроніки 

та основні задачі, зв'язок 

мехатроніки з механікою та 

електронікою, взаємо-

зв’язок мехатроніки з нау-

ково-технічними напрям-

ками 

Виконання лабо-

раторної роботи 

на тему: «Основи 

мехатроніки в на-

укових дослі-

дженнях» 

10 

Тема 2. Принципи 

побудови меха-

тронних систем. 

2/2/6 

Знати призначення контро-

лерів, загальну будову і 

принципи їх роботи, поз-

начення елементів схем. 

Виконання лабо-

раторної роботи 

на тему: 

«Будова та прин-

ципи роботи кон-

троллерів» 

10 

Тема 3. Системи 

керування меха-

тронними пристро-

ями. 

2/2 

Знати види середовищ для 

програмування контроле-

рів, основи їх викорис-

тання. 

Виконання лабо-

раторної роботи 

на тему: «Середо-

вище програму-

вання контролле-

рів» 

10 

Тема 4. Електричні 

приводи мехатрон-

них систем 

2/2 

Знати будову та принцип 

роботи крокового електро-

приводу, частотного пере-

творювача та способи за-

стосування у мехатронних 

системах. 

Виконання лабо-

раторної роботи 

на тему: «Елект-

ричні приводи 

мехатронних сис-

тем» 

10 

Тема 5. Гідравлічні 

приводи мехатрон-

них систем 

2/2 

Знати будову та принцип 

роботи гідравлічного при-

воду та способи застосу-

вання у мехатронних сис-

темах. 

Виконання лабо-

раторної роботи 

на тему: «Гідрав-

лічні приводи ме-

хатронних сис-

тем» 

10 

Тема 6. Пневмати-

чні приводи меха-

тронних систем. 

2/2 

Знати будову та принцип 

роботи пневматичних при-

водів та способи застосу-

вання у мехатронних сис-

темах. 

Виконання лабо-

раторної роботи 
10 

Тема 7. Датчики 

мехатронних сис-

тем. Класифікація 

та характеристики. 

2/2 

Знати види датчиків, прин-

ципи їх роботи та способи 

використання у  

мехатронних системах. 

Виконання лабо-

раторної роботи 

на тему: «Будова 

та принцип ро-

боти датчиків ме-

хатронних сис-

тем» 

 

10 



Самостійна робота 

до модуля 1 
42 

Основи мехатроніки в нау-

кових дослідженнях. Інтер-

фейс програми Arduino.  

Технічні характеристики: 

контроллерів; електричних 

приводів; гідравлічних при-

водів; пневматичних приво-

дів; датчиків. 

Опрацювання до-

даткової  

літератури 
10 

Модульний конт-

роль 1 
 

Перевірка засвоєння теоре-

тичного матеріалу. 

Тест по темах до 

модуля 1. 
20 

Разом за модуль 1 70   100 

 

Модуль 2. ПРОЕКТУВАННЯ ТА ЕКСПЛУАТАЦІЯ МЕХАТРОННИХ ПРИСТРОЇВ 

 

Тема 8. Основи 

програмування. 
2/2 

Знати структуру програми, 

синтаксис мови програму-

вання, оператори керу-

вання, логічні оператори, 

математичні функції, типи 

даних. 

Виконання лабо-

раторної роботи 

на тему: «Синтак-

сис та оператори 

програмування в 

Arduino» 

10 

Тема 9. Методи ке-

рування мехатрон-

ними системами 

2/2 

Знати основні поняття про 

будову та алгоритми ро-

боти автоматичних систем 

керування мехатронними 

об’єктами. 

Виконання лабо-

раторної роботи 

на тему: «Автома-

тичні системи ке-

рування ме-

хатронними 

об’єктами» 

10 

Тема 10. Структу-

рне моделювання 

мехатронних сис-

тем 

2/2 

Знати про імітаційне моде-

лювання, рівні опису мо-

делі. 

Виконання лабо-

раторної роботи 

на тему: «Струк-

турне моделю-

вання мехатрон-

них систем» 

10 

 

Тема 11. Область 

застосування робо-

тів і робототехніч-

них систем 

2/2 

Уміти використовувати 

робототехнічні системи 

при виконанні технологіч-

них операцій. 

Виконання лабо-

раторної роботи 

на тему: «Роботи 

в аграрному виро-

бництві» 

10 

Тема 12. Класифі-

кація промислових 

роботів і їх технічні 

характеристики 

2/2 

Знати критерії поділу  робо-

тів в аграрному виробниц-

тві. 

Виконання лабо-

раторної роботи 

на тему: «Класи-

фікація промис-

лових роботів» 

10 

Тема 13. Робототех-

нічні системи 
2/2 

Знати основи створення та 

принципи побудови робо-

тотехнічних систем 

Виконання лабо-

раторної роботи 

на тему : «Робо-

тотехнічні сис-

теми в аграрному 

виробництві» 

10 

14. Інтелектуальні 

мехатронні сис-

теми керування. 

 

Знати основні поняття 

штучного інтелекту, його 

структуру й алгоритми. 

Виконання лабо-

раторної роботи: 

«Інтелектуальні 

мехатронні сис-

теми керування» 

 

 



Тема 15.  

Мехатронні модулі 
2/2 

Знати типи та призначення 

мехатронних модулів у аг-

рарному виробництві. 

Виконання лабо-

раторної роботи 

на тему:  

«Мехатронні  

модулі» 

10 

Самостійна робота 

до модуля 2 
30 

Логічні оператори, матема-

тичні функції, типи даних. 

Рівні опису моделі. Техно-

логічні операції в аграрному 

виробництві. Специфікація 

роботів. Технічні характе-

ристики роботів. Принципи 

побудови робототехнічних 

систем. Вирористання шту-

чного інтелекту. Технічні 

характеристики мехатрон-

них модулів 

Опрацювання до-

даткової  

літератури 
10 

Модульний  

контроль 2 
   10 

Разом за  

модуль 2 
62   100 

Навчальна робота 70 

Іспит 30 

Всього за курс 100 

 

ПОЛІТИКА ОЦІНЮВАННЯ 

Політика щодо дед-

лайнів та перескла-

дання: 

Роботи, які здаються із порушенням термінів без поважних при-

чин, оцінюються на нижчу оцінку (75% від можливої максима-

льної кількості балів за вид діяльності балів). Перескладання мо-

дулів відбувається за наявності поважних причин (наприклад, 

лікарняний). 

Політика щодо акаде-

мічної доброчесності: 

Списування під час контрольних робіт та екзаменів заборонені 

(в т.ч. із використанням мобільних девайсів). Курсові роботи, 

реферати повинні мати коректні текстові посилання на викорис-

тану літературу. 

Політика щодо відві-

дування: 

Відвідування занять є обов’язковим. За об’єктивних причин (на-

приклад, хвороба, міжнародне стажування) навчання може від-

буватись індивідуально (в он-лайн формі за погодженням із де-

каном факультету) 

 

ШКАЛА ОЦІНЮВАННЯ ЗНАНЬ СТУДЕНТІВ 

Рейтинг здобувача 

вищої освіти, бали 

Оцінка національна за результати складання екзаменів заліків 

екзаменів заліків 

90-100 відмінно зараховано 

74-89 добре 

60-73 задовільно 

0-59 незадовільно не зараховано 
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