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ОПИС ДИСЦИПЛІНИ

Дисципліна «Проектування роботів і маніпуляторів» є невід’ємною основою формування професійної компетентності студентів. Програма дисципліни передбачає комплексне вивчення теоретичного та практичного матеріалу, щодо проектування роботів і маніпуляторів та робототехнічних комплексів, як стаціонарного типу так і мобільних автономних систем для сільського господарства. Проектування елементів, робочих органів та обладнання роботів і маніпуляторів. 
Вивчення дисципліни «Проектування роботів і маніпуляторів» дозволить отримати знання та навички в достатньому обсязі для самостійного вирішення проектно-конструкторських та виробничо-технологічних завдань за спеціальністю 133 «Галузеве машинобудування». Отримані знання та вміння дозволяють використовувати інженерні методики, аналітичні та числові методи розрахунку для аналізу відомих та розробки нових механізмів, вузлів, технологічного обладнання, комплексів машин для сільськогосподарського виробництва.
Компетенції освітньої програми:
Інтегральна компетентність (ІК): здатність розв’язувати складні завдання і проблеми галузевого машинобудування, що передбачають проведення дослідження та/або здійснення інновацій та характеризується невизначеністю умов і вимог.
Загальні компетентності (ЗК):
[bookmark: _GoBack]ЗК1. Здатність застосовувати інформаційні та комунікаційні технології. 
ЗК2. Здатність вчитися та оволодівати сучасними знаннями.
ЗК5. Здатність до адаптації та дії в новій ситуації.
ЗК6. Здатність генерувати нові ідеї (креативність).
ЗК7. Здатність виявляти, ставити та вирішувати проблеми.
ЗК8. Здатність приймати обґрунтовані рішення.
ЗК9. Здатність працювати в команді.
Спеціальні (фахові) компетентності (СК): 
СК2. Критичне осмислення передових для галузевого машинобудування наукових фактів, концепцій, теорій, принципів та здатність їх застосовувати для розв’язання 
складних задач галузевого машинобудування і забезпечення сталого розвитку.
СК3. Здатність створювати нову техніку і технології в галузі механічної інженерії.
СК5. Здатність розробляти і реалізовувати плани й проєкти у сфері галузевого машинобудування та дотичних видів діяльності, здійснювати відповідну підприємницьку діяльність.
СК6. Здатність проектувати, досліджувати та використовувати робототехнічні системи і комплекси для задоволення потреб сільськогосподарського виробництва.
Програмні результати навчання (ПРН):
ПРН4. Здійснювати інженерні розрахунки для вирішення складних задач і практичних проблем у галузевому машинобудуванні.

СТРУКТУРА НАВЧАЛЬНОЇ ДИЦИПЛІНИ
	Тема
	Години
(лекції/лабораторні, практичні, семінарські)
	Результати навчання
	Завдання
	Оцінювання

	2 семестр

	Модуль 1. Загальні відомості та принципи проектування роботів і маніпуляторів

	Тема 1. Загальні відомості про роботи і маніпулятори.
	5/3
	Знати: основи проектування елементів роботів, маніпуляторів та їх приводів, 
Вміти: на підставі аналізу існуючих елементів та конструкцій спроектувати та розрахувати робочу зону робота, визначати матеріали для виготовлення елементів конструкції роботів.
	Виконання та здача лабораторних робіт. 
Написання тестів. Виконання самостійної роботи.
	10

	Тема 2. Конструктивні особливості промислових роботів та маніпуляторів.
	5/3
	
	
	10

	Тема 3. Основи проектування механізмів роботів.
	5/4
	
	
	10

	Модуль 2. Проектування роботів і маніпуляторів

	Тема 4. Несучі конструкції роботів і маніпуляторів
	5/4
	Знати: принципи проектування роботів і маніпуляторів.
Вміти: проектувати елементи механічної системи, орієнтуючі механізми, проектувати елементи несучої системи, елементи виконавчої системи; розробляти конструктивне виконання механізмів рукояті; проводити розрахунок трансмісійних валів.
	Виконання та здача лабораторних робіт.
Написання тестів. Виконання самостійної роботи.
	10

	Тема 5. Маніпуляційні системи роботів
	5/8
	
	
	15

	Тема 6. Захватні пристрої промислових роботів
	5/8
	
	
	15

	Всього за семестр
	70

	Екзамен
	
	
	
	30

	Всього за курс
	100



ПОЛІТИКА ОЦІНЮВАННЯ
	Політика щодо дедлайнів та перескладання:
	Роботи, які здаються із порушенням термінів без поважних причин, оцінюються на нижчу оцінку. Перескладання модулів відбувається із дозволу лектора за наявності поважних причин (наприклад, лікарняний). 

	Політика щодо академічної доброчесності:
	Списування під час контрольних робіт та екзаменів заборонені (в т.ч. із використанням мобільних девайсів). Курсова робота, повинна мати коректні текстові посилання на використану літературу

	Політика щодо відвідування:
	Відвідування занять є обов’язковим. За об’єктивних причин (наприклад, хвороба, міжнародне стажування) навчання може відбуватись індивідуально (в.т.ч. в он-лайн формі за погодженням із деканом факультету)



ШКАЛА ОЦІНЮВАННЯ ЗНАНЬ ЗДОБУВАЧІВ ВИЩОЇ ОСВІТИ
	Рейтинг студента, бали
	Оцінка національна за результати складання екзаменів заліків

	
	екзаменів
	заліків

	90-100
	відмінно
	зараховано

	74-89
	добре
	

	60-73
	задовільно
	

	0-59
	незадовільно
	не зараховано
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