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ОПИС ДИСЦИПЛІНИ
(до 1000 друкованих знаків)
[bookmark: _Hlk167966283][bookmark: _Hlk138106456]Метою дисципліни "Апаратна частина систем керування роботів" є формування теоретичного розуміння принципу роботи систем керування роботів, електричних апаратів та датчиків, які використовуються у робототехніці, оволодіння методами програмування ПЛК для керування різноманітними робототехнічними системами та розуміння ролі систем SCADA у моніторингу та керуванні виробничими процесами.
Основні завдання вивчення дисципліни "Апаратна частина систем керування роботів" включають: розуміння систем керування роботами, вивчення електричних апаратів у системах керування, навички монтажу електричного обладнання, створення програм для програмованих логічних контролерів та ознайомлення з системами SCADA.
У результаті вивчення дисципліни студенти повинні знати: принцип побудови та функціонування систем керування роботами, основні види електричних апаратів, що використовуються в системах керування та їх схеми підключення, принцип роботи датчиків, мову програмування для написання програм для програмованих логічних контролерів та функціональні можливості системи SCADA.
Студенти повинні вміти: обирати та підключати електричні апарати, датчики та двигуни, писати програми для програмованих логічних контролерів та використовувати SCADA систему для моніторингу і керування виробничими процесами.
Після успішного вивчення дисципліни "Апаратна частина систем керування роботів" студенти здобудуть глибоке розуміння ролі систем керування роботів, а також набудуть практичних навичок створення таких систем.
	Набуття компетентностей: 
інтегральна компетентність (ІК): здатність розв’язувати складні задачі і проблеми галузевого машинобудування, що передбачають проведення дослідження та/або здійснення інновацій та характеризуються невизначеністю умов і вимог.
загальні компетентності (ЗК): 
ЗК1. Здатність застосовувати інформаційні та комунікаційні технології.
ЗК2. Здатність вчитися та оволодівати сучасними знаннями.
ЗК5. Здатність до адаптації та дії в новій ситуації.
ЗК6. Здатність генерувати нові ідеї (креативність).
ЗК7. Здатність виявляти, ставити та вирішувати проблеми.
ЗК8. Здатність приймати обґрунтовані рішення.
фахові (спеціальні) компетентності (ФК): 
СК2. Критичне осмислення передових для галузевого машинобудування наукових фактів, концепцій, теорій, принципів та здатність їх застосовувати для розв’язання складних задач галузевого машинобудування і забезпечення сталого розвитку.
СК3. Здатність створювати нову техніку і технології в галузі механічної інженерії.
СК4. Усвідомлення перспективних завдань сучасного виробництва, спрямованих на задоволення потреб споживачів, володіння тенденціями інноваційного розвитку технологій галузі.
СК6. Здатність проектувати, досліджувати та використовувати робототехнічні системи і комплекси для задоволення потреб сільськогосподарського виробництва.
СК7. Здатність використовувати інтелектуальні технології для забезпечення сталого розвитку робототехнічних систем сільськогосподарського виробництва.
Результати навчання (РН): 
ПРН1. Знання і розуміння засад технологічних, фундаментальних та інженерних наук, що лежать в основі галузевого машинобудування і, зокрема, сільськогосподарського машинобудування.
ПРН3. Знати і розуміти процеси галузевого машинобудування, мати навички їх практичного використання.
ПРН5. Аналізувати інженерні об’єкти, процеси і методи.
ПРН8. Знання виробничих переваг і особливостей застосування робототехнічних систем і комплексів у аграрній галузі виробництва.

СТРУКТУРА КУРСУ
	Тема
	Години
(лекції/
лабораторні/самостійні роботи)
	Результати 
навчання
	Завдання
	Оціню-вання

	2 семестр

	Змістовий модуль 1. Системи керування роботів та електричне обладнання

	Тема 1. 
Системи керування роботів
	2/-/16
	Знати: принцип роботи систем керування роботів.
Вміти: застосовувати знання для налаштування та оптимізації систем керування роботів.
	Здача лабораторних робіт.
Складання тестів.
Виконання самостійної роботи.
	10

	Тема 2. 
Електричні апарати у системах керування роботів
	4/4/15
	Знати: електричні апарати, які використовуються у системах керування роботів.
Вміти: обирати електричні апарати, які використовуються у системах керування роботів.
	Здача лабораторних робіт.
Складання тестів.
Виконання самостійної роботи.
	14

	Тема 3. 
Монтаж електричного обладнання
	2/2/15
	Знати: основні вимоги до монтажу електричного обладнання.
Вміти: підключати електричне обладнання систем керування роботів.
	Здача лабораторних робіт.
Складання тестів.
Виконання самостійної роботи.
	11











	Змістовий модуль 2. Програмовані логічні контролери у системах керування роботів

	Тема 4. 
Створення програм для ПЛК
	4/6/19
	Знати: Мову програмування для написання програм для ПЛК.
Вміти: реалізовувати алгоритми шляхом написання програм для ПЛК.
	Здача лабораторних робіт. 
Складання тестів.
Виконання самостійної роботи.
	17

	Тема 5. 
Система SCADA
	3/3/25
	Знати: принципи роботи SCADA-систем, протоколи зв'язку та архітектуру.
Вміти: проектувати, програмувати і обслуговувати SCADA-системи.
	Здача лабораторних робіт.
Складання тестів.
Виконання самостійної роботи.
	18

	Всього за семестр
	15/15/90
	
	70

	Екзамен
	30

	Всього
	100




ПОЛІТИКА ОЦІНЮВАННЯ
	Політика щодо дедлайнів та перескладання:
	Роботи, які здаються із порушенням термінів без поважних причин, оцінюються на нижчу оцінку. Перескладання модулів відбувається із дозволу лектора за наявності поважних причин (наприклад, лікарняний). 

	Політика щодо академічної доброчесності:
	Списування під час контрольних робіт та екзаменів заборонені (в т.ч. із використанням мобільних девайсів). Самостійні роботи повинні мати коректні текстові посилання на використану літературу.

	Політика щодо відвідування:
	Відвідування занять є обов’язковим. За об’єктивних причин (наприклад, хвороба, міжнародне стажування) навчання може відбуватись індивідуально (в он-лайн формі за погодженням із деканом факультету).





ШКАЛА ОЦІНЮВАННЯ СТУДЕНТІВ
	Рейтинг здобувача вищої освіти, бали
	Оцінка національна за результати складання екзаменів заліків

	
	екзаменів
	заліків

	90-100
	відмінно
	зараховано

	74-89
	добре
	

	60-73
	задовільно
	

	0-59
	незадовільно
	не зараховано
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2018. – 150 с. 
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[bookmark: _Hlk143777603]Інформаційні ресурси
1. Реалізація комплексної системи керування промисловим роботом-маніпулятором [Електронний ресурс] – Режим доступу до ресурсу: https://www.svaltera.ua/solutions/typical/mashinostroenie/8762.php.
2. Розроблення людино-машинних інтерфейсів та систем збирання даних з використанням програмних засобів SCADA/HMI [Електронний ресурс] – Режим доступу до ресурсу: https://pupenasan.github.io/hmibook/.
3. Your First CODESYS Program [Електронний ресурс] – Режим до ступу до ресурсу: https://help.codesys.com/api-content/2/codesys/3.5.13.0/en/_cds_tuto
rial_refrigerator_control/.
4. The ultimate guide to Robot Control System (RCS) [Електронний ресурс] – Режим доступу до ресурсу: https://rozitek.com/the-ultimate-guide-to-robot-control-system-rcs/.
5. Промислові роботи [Електронний ресурс] – Режим доступу до ресурсу: https://kaf-av.tntu.edu.ua/index.php/mn-abiturient/mn-articles/676-art-industrial-robots.
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