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ОПИС НАВЧАЛЬНОЇ ДИСЦИПЛІНИ
(до 1000 друкованих знаків)
_ Мета дисципліни полягає в тому, щоб виробити у студента здатність системного розгляду задач динаміки та оптимізації машин та обладнання с/г виробництва, а також подати конструктивні методи їх розв’язання.
Завдання дисципліни полягає у наступному: освоїти методи моделювання динаміки руху машин і обладнання с/г виробництва; засвоїти студентами основні етапи розрахунків динаміки та оптимізації механізмів і конструкцій машин і обладнання с/г виробництва; ознайомитись з методами динамічного аналізу та оптимізації машин та обладнання с/г виробництва.
У результаті вивчення навчальної дисципліни студент повинен
Знати: методи моделювання динаміки руху машин та обладнання с/г виробництва; основні положення та принципи розв’язання задач динаміки та оптимізації машин та обладнання с/г виробництва; основні етапи розрахунку динаміки та оптимізації машин та  обладнання с/г виробництва. 
Уміти: будувати дискретні динамічні моделі конкретних механізмів машин та обладнання с/г виробництва; складати математичні моделі динаміки руху машин та обладнання с/г виробництва; розв’язати задачі оптимізації режимів руху машин і обладнання с/г виробництва.
           Знати методи побудови дискретних динамічних моделей машин. Вміти побудувати дискретну динамічну модель механізму або машини сільськогосподарського призначення. Вміти визначати і аналізувати параметри динамічної моделі. Знати методи математичного моделювання динаміки машин. Вміти побудувати математичну модель конкретного механізму машини сільськогосподарського призначення. Вміти аналізувати отриману модель і перевірити її на відсутність помилок. Знати основні етапи постановки задачі оптимізації режимів руху машин і послідовність їх виконання. Вміти поставити задачу оптимізації режиму руху конкретного механізму або машини. Знати основні критерії оптимізації режимів руху механізмів і машин, зокрема машин сільськогосподарського призначення. Вміти підбирати критерії оптимізації конкретної машини в залежності від умов її використання. Знати варіаційні методи знаходження екстремальних значень інтегральних функціоналів (критеріїв оптимізації). Вміти розв’язувати звичайні диференціальні рівняння, які є умовою мінімуму інтегральних функціоналів. Вміти аналізувати отримані оптимальні режими руху машин.
        Після успішного вивчення дисципліни "Динаміка й оптимізація машин" студенти спеціальності "Галузеве машинобудування" будуть мати необхідні знання та навички для дослідження, проектування, виробництва та експлуатації складних технічних систем в різних галузях виробництва, зокрема, сільськогосподарського машинобудування.
		Компетентності навчальної дисципліни: 
інтегральна компетентність (ІК): здатність розв’язувати складні завдання і проблеми галузевого машинобудування, що передбачають проведення дослідження та/або здійснення інновацій та характеризується невизначеністю умов і вимог.
загальні компетентності (ЗК): ЗК2. Здатність вчитися та оволодівати сучасними знаннями. ЗК7 Здатність виявляти, ставити та вирішувати проблеми. ЗК8 Здатність приймати обґрунтовані рішення. ЗК10 Здатність проводити дослідження на відповідному рівні.
Спеціальні (фахові) компетентності (СК): СК1 Здатність ставити, удосконалювати та застосовувати кількісні математичні  наукові й технічні методи та комп’ютерні програмні засоби, застосовувати системний підхід для розв’язування  інженерних задач, зокрема, в умовах технічної невизначеності. СК7 Здатність виконувати науково-практичні та прикладні дослідження в машинобудівній галузі. СК8. Здатність моделювати та досліджувати динаміку руху машин різного призначення, а також здійснювати їхню оптимізацію, СК9. Здатність розробляти, досліджувати та пояснювати механічні, електромеханічні, електронні та інформаційні процеси, які лежать в основі синтезу мехатронних систем керування  рухом сучасних машин, зокрема, сільськогосподарських.
Програмні результати навчання навчальної дисципліни (ПРН): РН1. Знання і розуміння засад технологічних, фундаментальних та інженерних наук, що лежать в основі галузевого машинобудування і, зокрема, сільськогосподарського машинобудування.  РН2. Знання та розуміння механіки і машинобудування та перспектив їхнього розвитку. РН8 Планувати і виконувати наукові дослідження у сфері машинобудування, аналізувати їх результати, обґрунтовувати висновки.

СТРУКТУРА НАВЧАЛЬНОЇ ДИСЦИПЛІНИ
	Тема
	Години
(лекції/лабораторні, практичні, семінарські)
	Результати навчання
	Завдання
	Оцінювання

	2 семестр

	Змістовий модуль 1. Основи теорії технічних систем та їх моделювання

	Тема 1. Основи теорії систем.
	2/2
	Знати:
Основи торії систем; методи моделювання технічних систем різного призначення та обладнання с/г виробництва; основні положення та принципи розв’язання задач теорії систем; основні етапи синтезу  технічних систем. 
Вміти будувати дискретні динамічні моделі технічних систеи; складати математичні моделі динаміки руху технічних систеи.
Аналізувати існуючі технічні системи.
Розуміти принципи побудови технічних систем та їхніх моделей .
Розрізняти існуючі моделі технічних систем 
Застосовувати методи побудови технічних систем  для конкретних с/г машин

	Здача лабораторної.
Написання тестів, ессе.
Виконання самостійної роботи (в.т.ч. в elearn).
Розв’язок задач теорії систем
	4

	Тема 2.
Предмет теорії систем
	2/2
	
	
	5

	Тема 3.
Формалізм і проблеми теорії систем
	2/2
	
	
	5

	Тема 4.
Технічні системи
	2/2
	
	
	5

	Тема 5. 
Методи синтезу технічних систем.
	2/2
	
	
	4

	Тема 6. Моделювання технічних систем
	2/2
	
	
	5

	Тема 7. 
Математичне моделювання технічних систем
	2/2
	
	
	5

	Тема 8. 
Фізичне моделювання технічних систем
	2/2
	
	
	5

	Разом за модулем 1
	16/16
	
	
	38

	Модуль 2 Основи теорії оптимізації машин

	Тема 9. Моделювання приводних зусиль в механічних системах.
	2/2
	Знати методи динаміки руху технічних систем основні положення та принципи розв’язання задач оптимізації режимів руху конкретних технічних систем с/г виробництва; основні етапи розрахунку динаміки  руху  технічних систем с/г виробництва. 
Вміти будувати дискретні динамічні моделі конкретних технічних систем с/г виробництва; складати математичні моделі при розв’язуванні задач динаміки  руху технічних систем с/г виробництва.
Аналізувати існуючі технічні системи с/г виробництва.
Розуміти принципи побудови технічних систем с/г виробництва.
Розрізняти існуючі методи побудови технічних систем.
Застосовувати сучасні технічні системи для с/г виробництва для конкретних умов використаннч.

	Здача лабораторної.
Написання тестів, ессе.
Виконання самостійної роботи (в.т.ч. в elearn).
Розв’язок задач оптимізації режимів руху машин.
	5

	Тема 10.
 Сили опору робочих органів механічних систем
	2/2
	
	
	4

	Тема 11. Моделювання динамічних процесів в механічних системах.
	2/2
	
	
	5

	Тема 12. Коливання у механічних системах
	2/2
	
	
	4

	Тема  13 Вимушені коливання в механічних системах і механічний резонанс.
	2/2
	
	
	5

	Тема 14. Динамічні розрахунки механічних систем
	2/0
	
	
	4

	Тема 15.
 Аналіз режимів пуску механічних систем
	2/2
	
	
	5

	Разом за модулем 2
	14/14
	
	
	32

	Всього за семестр
	30/30
	
	
	70

	Екзамен
	
	
	
	30 

	Всього за курс
	100



ПОЛІТИКА ОЦІНЮВАННЯ
	Політика щодо дедлайнів та перескладання:
	НАПРИКЛАД
Роботи, які здаються із порушенням термінів без поважних причин, оцінюються на нижчу оцінку. Перескладання модулів відбувається із дозволу лектора за наявності поважних причин (наприклад, лікарняний). 

	Політика щодо академічної доброчесності:
	НАПРИКЛАД
Списування під час контрольних робіт та екзаменів заборонені (в т.ч. із використанням мобільних девайсів). Курсові роботи, реферати повинні мати коректні текстові посилання на використану літературу

	Політика щодо відвідування:
	НАПРИКЛАД
Відвідування занять є обов’язковим. За об’єктивних причин (наприклад, хвороба, міжнародне стажування) навчання може відбуватись індивідуально (в он-лайн формі за погодженням із деканом факультету)



ШКАЛА ОЦІНЮВАННЯ ЗНАНЬ ЗДОБУВАЧІВ ВИЩОЇ ОСВІТИ

	Рейтинг здобувача вищої освіти, бали
	Оцінка національна за результати складання екзаменів заліків

	
	екзаменів
	заліків

	90-100
	відмінно
	зараховано

	74-89
	добре
	

	60-73
	задовільно
	

	0-59
	незадовільно
	не зараховано



РЕКОМЕНДОВАНІ ДЖЕРЕЛА ІНФОРМАЦІЇ
(не рекомендувати до використання застарілі  інформаційні джерела 
 та інформаційні джерела країни-агресора)

          1.Ловейкін В.С. Теорія технічних систем. Навч. посібн. / Ловейкін В.С., Ромасевич Ю.О. – К.: ЦП «КОМПРИНТ», 2017. – 292с.
         2.Севастьянов І.В. Теорія технічних систем. Підручник / Севастьянов І.В..- Вінниця: ВНТУ, 2014.- 181 с.
         3.Дудник І.М. Вступ до загальної теорії систем. Навч. Посібник / Дудник І.М. – К.: ДУІКТ, 2022.- 129 с.
         4   Грицюк П.М. Основи теорії систем і управління. Навч. Посібник / Грицюк   П.М. , Джонсі О.І., Гладка О.М.- Рівне: НУВГ, 2021.- 272 с. 
         5.Соколов С.В. Теорія систем і системний аналіз. Навч. Посібник. / Соколов С.В.- Суми: СДУ,  2020.- 171 с.
         6.Методичні вказівки до виконання курсових та дипломних робіт. Динамічний розрахунок машин і механізмів, які використовуються у сільському та лісовому господарстві. / В.С. Ловейкін, Ю.О. Ромасевич, Н.В. Матухно – К.: 2016. – 119 с.
12. Інформаційні ресурси
1. http://dic.academic.ru/dic.nsf/bse/84559/Динамика
2. http://vseslova.com.ua/word/Динаміка_машин_і_механізмів-32089u
3. http://www.dynamicmachinecorp.com/
4. http://www.dynamiccnc.com/
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